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Présentation L’émetteur universel est équipé = o
e%

e D’un contact magnétique intégré (inter- Q{\Q\Q
Préparation rupteur a I,ame'souple ; type ILS), permet- \@Q@
tant une détection d’ouverture. &
e D'un bornier n° 1, permettant de raccorder 1
des contacts déportés du type NF ou NO. boucle n° 1\\0@ Voyant
e D’un bornier n° 2, permettent de raccorder (coptdc bicolore
des contacts déportés du type NF ou NO. ?@ég' i

. e D’un bouton test et d'un voyant test ®<\ Bouton
Apprentlssage @ bicolore en face avant. ‘\ test

L’émetteur universel permet de c&g’]?er 2
boucles de détection, et ce de \f@%on tota- boucle o2 houcene

lement lndependantes Chg@tme de ces 2

Paramétrages par défaut

Paramétrages avancés

boucles permet aussn ‘b'f% n des appllca (contacts déportés) (contacts déportés)
tions de type deteézt@ur, que des applica-
Raccordement tions de type goiﬁmande
2 bogcxles Application Application
Fixation i@dé’pendantes de type détecteur de type commande
6OCJ(‘@Boucle n° 1 utilisation du contact intégré ILS utilisation du bornier n° 1
\»\\“' ou
Test de fonctmnnement @ utilisation du bornier n° 1
6\)(90“ Boucle n° 2 utilisation du bornier n° 2 utilisation du bornier n° 2
. )
Maintenance " oy
o0 @ Lors du mode test le voyant rouge est associée a la boucle n° 1 et le voyant
\® vert est associé a la boucle n° 2.
- /
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o
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2
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Présentation

Applications de type détecteur

e Détecteur d’ouverture : utilisation de
contact d’ouverture (de type en saillie,
encastré, grand espacement...).

¢ Détecteur de volet roulant : utilisation
de contact spécifique pour volet roulant.
possible uniquement sur la boucle n° 2.

¢ Détecteur de bris de vitre : utilisation de
capteur de bris de vitre du type piézo-élec-
trique.

 Détecteur de mouvement : utilisation de
capteur de mouvement (technologie Infra
Rouge passif, Infra Rouge actif, hyperfré-
quence...).

* Tapis contacts.

e Détecteur d’incendie :
capteur incendie.

¢ Détecteur technique : utilisation de cap-
teur de dommages techniques (inondation,
coupure secteur, panne congélateur, hors
gel, fuite de gaz...).

utilisation de

&
o
Applications de type commande

S
e Emetteur marche arrét %u@matique a

I'aide d’une horloge de programmation.

e Emetteur march%QS(Frét a laide d’'un

contacteur a clé.>

e Emetteur @Q\rte ou alerte silencieuse a

I"aide d’un‘contact.

. E\rgél%éur alarme incendie a I'aide d’un
ton poussoir.

W .
28ré) + détecteur de volet roulant sur la

Voici 4 exemples d’application. "

. . . P . @)
Rappel : les 2 boucles sont indépendantes et il est possible d'utiliser soit une %%gl% boucle,
soit les 2. X

<O A s
e Exemple n° 2 : commiande marche arrét a
. QO .
I'aide d'une horlgge de programmation sur
la boucle ngzaiutilisation du bornier n° 2).
<

e Exemple n° 1 : détecteur technique sur la
boucle n° 1 (utilisation du bornier n° 1).

)~ Cette 2

application 52 Cette
correspond application
au paramétrage correspond ]
par defat:t de la au paramétrage
boucle n° 1. par défaut de la

boucle n° 2.
6\6
>
\>

&
o Exemp?e n° 3 : détecteur d’ouverture sur
la«lac%ucle n° 1 (utilisation du contact inté-

e Exemple n° 4 : détecteur d'incendie sur
la boucle n° 1 (utilisation du bornier n° 1)
+ détecteur de mouvement sur la boucle

boucle n° 2 (utilisation du bornier n° 2). n° 2 (utilisation du bornier n° 2).
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Préparation

&
N
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Recommandations
e (cf. § Maintenance)

Capot —ﬁ

Ouverture

* Soulever le cache vis (fig. 1).
e Enlever la vis en face avant (fig. 2).

Fig. 1

I
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Alimentation

%

S
La connexion du bloc lithfum s'effectue
par clipsage (cf photgo @P%}essous).

Une fleche de rz&éﬁ%ge sur le bloc lithium
indique le sens-de branchement.
N

2 e'Languette de

07 ‘

5@@}0\ déverrouillage
e

Bloc

du bloc lithium lithium

)
E?'ﬂ d (\da% Bornier n° 2
- o0
&
- <«——— Cache vis O
&
L \>®
)
Touche test : Voyant test
R
&S ;
6@(\ Cache vis Fléche de repérage Bornier n° 1
600\) du sens de branchement
Fig. 2 é®\®
aP§ / Cache vis
A la mise sous tension, le détecteur
effectue un autotest.
ocle —— & Si I'autotest est :
7 | J ggaggfs age e correct, le voyant s’éclaire 2 s,
L= de cable e en défaut, le voyant clignote toutes les 5 s.
S
f ALY
Pion ()~ Raccorder le(les) contact(s)

d’autoprotection

4
|

déporté(s) avant de connecter
I’alimentation (cf. § Raccordement).




Paramét léfaut

En sortie usine, I'émetteur universel possede un paramétrage par défaut sur chaque
boucle.

Si le (les) paramétrage(s) par défaut correspond(ent) a I'application de I'émetteur uni-
versel, effectuer I'opération d’apprentissage avec la centrale de la(les) boucle(s).

Boucle n° 1 : application détecteur technique (utilisation du bornier n° 1)

e type de capteur déporté : NO (valeur du parametre par défaut = 6),

e type de détecteur : dommage technique (valeur du parametre par défaut = 6),

e pas d’inhibition apres chaque détection : inhibition inactive (valeur du parametre par
défaut = 1),

e niveau d’alarme : spécifique a un détecteur technique (cf. livret systeme).

Boucle n° 2 : application commande marche/arrét (utilisation du bornier n° 2)

e type de contact déporté : commande bistable NF (valeur du parametre pai‘défaut = 5),

e ordre émis sur activation de la boucle : Marche totale (valeur dt parametre par
défaut = 23),

e ordre émis sur désactivation de la boucle : Arrét totale (valeur du parametre par
défaut = 21).

N,
l@ Dans tous les autres cas, il est mper%d\@’effectuer d’abord le paramétrage
de la boucle avant son apprentnsg@ﬁé avec la centrale.
Se reporter dans ce cas au Sgaintre paramétrages avancés
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Apprentissage &
| I | O 6@‘5
M
1 . 14 H 5
L apprentllfsagg de | eémetteur unlv?rsel Apprentlssage de la boucle n° 1
permet d'établir la reconnaissance, d’une e
boucle par la centrale. Si les 2 boucles ¢ Réaliser la séquence d’apprentissage décrite ci-dessous : (\6\6
sont u,tlhsees’ il est ob'hgatonre de réaliser 1) Appui 2) Appui 3) La centrale 4) La centrale ,bQ‘o 5) La centrale
les 2 etapes d’apprenhssages. Zunl; puis g ’ ;naé'ntenu sur Zttend le Cf:!()IX gttelnd le CI‘;LEP'S Iconfirme
P u clavier de la e bouton “test”  du groupe de e la tem, ation : ‘apprentissage
Selon I’appallcatlon/ chaque boucle sera centrale pour Jusqu ‘a la 14 4. Le choix 0 im, iat par un message
identifiée soit en tant que détecteur, soit en passer en mode réponse de la s’effectue par (h orisé vocal
) apprentissage centrale (cf. appui sur le Lg% oix s’effectue
tant qu'organe de commande. renvoi 1 page clavier de la \)?.‘)ar appui sur le
Pour effectuer le(s) apprentissage(s) de suivante) centrale 6\@ clavier de la centrale
. . o n 2
I'émetteur universel, la centrale doit étre s ¥ o o e
. . . : detecteur X upe ¢741 “temporisation ¢” 1 “bip, détecteur X,
en mode installation. Si ce n'est pas le cas S L groupe Y,
composer au niveau de la centrale : . ; ?\‘;66 ‘,"_... =i immédiat
) o & LJ (ou temporlse)”
DO @ @ @@] ) & K m
A o\
4 e |
B ” :
- @
code maitre |
10 s max.

puis composer :

2000 % 3 #3)
-

code installateur “\\“\\
W

@

.

\0\\
N
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@ La centrale sngrgaj% une erreur

de mampulgﬁbn par 3 bips

courts ; dané\eé cas, reprendre la
sequen%eoﬁ}apprentlssage ason

début.”

\0”
%O

1bc»°<(\‘l' OU (selon paramétrage) —-=-===mmmmmemmmmmameeaaa
,&\Tb‘@ % '
o “bip, commande X”
‘ 2
/’D puis % - —
1}3 ) £
- -
10 s max.

& <.

/\ %X

3) La centrale confirme
I"apprentissage
par un message vocal

2) Appui maintenu

sur la bouton “test”

]us u’a la réponse
a centrale




Apprentissage de la boucle n° 2

e Réaliser la séquence d’apprentissage décrite ci-dessous :

1) Appui 2) Appui court  3) La centrale  4) La centrale 5) La centrale
sur % puis # suivi d’'un appui  attend le choix  attend le choix confirme

du clavier de la maintenu sur du groupe de de la temporisation :  |'apprentissage
centrale pour “test” jusqu’a 144. Lechoix 0 :immédiat par un message
passer en mode la réponse de la  s’effectue par 1 : temporisé vocal

Le choix s’effectue
par appui sur le

apprentissage centrale(1) appui sur le

clavier de la

e
.

o’ —
g

OU (selon paramétrage) =—------= d’f(r _________________________
(6\
,;>\®
“bip, commanc@ox‘
\\4
= m 4‘\'3“_*__

\©?
P“’s Q\I\y - E

(\
@%}f b

“Détecteur technique X”.
e Pour un détecteur incendie :
”Detect;@,fr incendie X”
Avec ces? appllcauons il n’y a pas
d’et@pgfs 3,4et5

(1) e Pour un de’tecteurﬁeﬁvnique :

centrale clavier de la centrale &
S
, ] ; (2
“détecteur X” | “groupe 7} it “temporisation ?”' “bip, détecteur X,, <"
[ 7 groupe Y, %@
[ — — i i immeéd
) E (ou temms\rlse i
puis >) - E - E - w (\\0\0_
o\ 7\
ev N .
ﬁ% ﬁ% ?;.\\00 - =\~ Lors de I'apprentissage,
X4 , 4 . T
10 s max. I’éclairage du voyant indique

sur quelle boucle s’effectue le
paramétrage :

¢ voyant éclairé rouge = boucle n° 1,
¢ voyant éclairé vert = boucle n° 2.

!
’b 10 s max. E
@ !
00‘0 2) Appui court suivi 3) La centrale confirme
< d’un appui maintenu I"apprentissage
,&\’b‘ sur “test” jusqu’a la par un message vocal
N réponse de la centrale




Paramétrages avancés &

X

En quoi consiste le paramétrage Paramétrages pour une application de type commande '
d’une boucle ? R

Type de N° du parametre | Options de paramétrage Valeur du |Options de par%géﬁ\age Valeur du
Choisir si la boucle est utilisée paramétrage botlcle botlcle parametre |(suite) \\,bQ‘ parameétre
pour une application de (tjype n°1 | n°2 o
détecteur ou commande 1/ Typedes) | 1 5 | Commande monostable NO 2 ArétGroupe - -- 4 [ 145
| contact(s) Commande monostable NF 3 _c¢lArrét Groupe  1--4 147
ou déporté(s) Commande bistable NO A,o@“ Arét Groupe -2 -4 149
Y Y Commande bistable NF ~_J>-"5 () [Arét Groupe  12-4 151
{ App/ica/tion ] (d Application d] 2/ Ordre émis| 2 6 | Pasdordre émis @ 1 Arrét Groupe - -34 153
de type detecteur | (de type commande] | ivation ArétTotal oo 21 (%) |AmétGroupe 1-34 155
+ + de la boucle Alete o0 22 |ArétGroupe -234 157
[T choisir le type [T choisir le type (pour une Marche Totale 23 (%)  |Arét Groupe 1234 159
de capteur de contact commande | Alérte silencieuse 24 |Marche Groupe 1 - - - 163
monostable e(\\’b\ Marche Partielle 1 25 Marche Groupe -2 - - 165
— i < i -
[2] Choisir le type 2] hoisir Fordre ou bistable) éc:’\) Marche‘Partle[l'eZ 27 Marche Groupe 12 167
de détecteur émis sur activation o Alarme incendie 32 Marche Groupe - -3 - 169
de la boucle et/ou « Sou ou | Marche Présence 33 Marche Groupe 1 -3 - 171
© 23
BT inhibition 90 s «(\?j ' Sonnette 38 Marche Groupe - 23 173
ou non ? 3] Choisir l'ordre %/O@}gre émis| 3 7 | Appel sonore 42 Marche Groupe 123 - 175
émis sur o fsur Etat systeme 129 |Marche Groupe - - - 4 177
Y désactivation o1 |désactivat Arét G i 131 |Marche Groupe 1--4 | 179
T Choir o de la boucle" ésactivation rrét Groupe - - arche Groupe 1 - -
niveau d’alarme Q\p de la boucle Arrét Groupe -2 - - 133 |Marche Groupe -2 -4 181
-0060 (pour une Arrét Groupe 12 - - 135 |Marche Groupe 12 -4 183
(L T é’ ™\ |commande Arrét Groupe - -3 - 137 |Marche Groupe - - 34 185
\\@// ",GSt |mp\§b|@ﬁf>d ‘fffeduer bistable) Arrét Groupe  1-3 - 139 [Marche Groupe 1-34 187
, d abgiredd paramefrage Arrét Groupe  -23 - 141 Marche Groupe -234 189
d'une lg{gu e avant son Amét Groupe 123 - 123 |Marche Groupe 1234 | 191
kapg&éh ISsage avec la centrale. Vi (*) paramétrages par défaut de la boucle n°® 2
%0\\)0
o
\ﬂ,

o




9 T . \6&%
Paramétrages pour une application de type détecteur R
-
Type de N° du paramétre Options de paramétrage Valeur du parameétre | Applications OQ(\%\
paramétrage| boucle n° 1 | boucle n° 2 boucle n° 1| boucle n° 2 \\@Q‘
1/ Type de(s) 1 5 Boucle inactive 1 1 Contact d'ouvertqge60
capteur(s) Capteur sans gestion des issues NO 6 (%) Applications autres que détecteur d’ouverture
déporté(s) (ex. : dé\tgft?eur technique)
Capteur sans gestion des issues NF 7 Applications autres que détecteur d’ouverture
Capteur avec gestion des issues NO 8 _Détecteur d'ouverture
Capteur avec gestion des issues NF 9 .+ | Détecteur d’ouverture
Contact intégré ILS = boucle n° 1 12 \@7- Détecteur d’ouverture
Capteur volet roulant = boucle n° 2 -9 12 Détecteur de volet roulant
2/ Type de 2 6 Autre détecteur d'intrusion @'\\(\“ 1 Détecteur de mouvement
détecteur _ (\\80 Contact de choc
(\\2\\0 Tapis contact
C‘&(\e Détecteur de bris de vitre
Détecteur d'intrusion ., 2 Détecteur d’ouverture
protégeant une issue_©”
Détecteur voletyoulant 3 Détecteur volet roulant
Détecteur jncendie 5 Détecteur incendie
Déte\gt@ﬁr technique 6 (* Détecteur inondation
\,o@*‘ Détecteur coupure secteur
W& Détecteur panne congélateur
RS .
»° Détecteur hors gel
L Détecteur fuite de gaz
3/ Inhibition 36\690“ 7 Inactif 1 Aucune inhibition
90s N Actif 2 Inhibition du détecteur 90 s apres la 1< émission
4/Niveau |«@" 4 9 Intrusion 1 Niveau d’alarme géré par la centrale
d’alarmg ;,Od\ Préalarme forte 2
& Préalarme faible 3
0%O\\w (*) paramétrages par defaut de la boucle n°® 1
o

&

9
[ F |




O
A compléter selon la(les) application(s) a réaliser
,\*Q}\‘e’e}
Application | Boucle N° du paramétre Valeur du parametre &
1 \\?’Q
oo
2 o
° O
n°1 3 \\Oq
o®
W
4 o
5 _ A
K5 :
n° 2 6 < © :\@/. Il faut réaliser
7 500\ les paramétrages
@
9 o pour chaque boucle.
x&
| S
2 2 (\
Séquence de paramétrage c&(\e
o
o o o0 o0 Yoo oo oo oo o o °
voyant allumé J—U—\—,—H—I— . P l__”_l I_I
voyant éteint - L //—I_QU;@ /ﬂ—ﬂ/ﬂ—ﬂuﬂ—l |-| I—, I—
o ool S
10s. env. \“6 5s. env. i1s.i 3 10s. env. | 2s. env.
> & ¥ * chiffe
u © B u u u
e
O
6‘>Q
sequence - A{\\O(\ - - - - - -
R ) S D 3
Q A ) 5 5 5 ¢
@ /
§13\De’but de la 2) Succession d’appuis 3) Appui long  4) Succession d’aﬁpuis correspondant a 5) Fin de la séquence  Eclairage fixe
<« Sequence par un conrrespondant au jusqu’a extinction la valeur du paramétre. par un appui long du voyant =
O appui long jusqu’a numéro du paramétre fugitive (#) Marquer un temps d’arrét jusqu’a extinction parameétrage
’b‘d\ extinction du voyant du voyant d’une seconde entre les chiffres du voyant correct

N
%0

|10



Exemple de paramétrage
Paramétrer |'ordre de marche partielle 1 sur activation de la boucle n° 2 (cf. tableau page 8)

Vérification du paramétrage OG&‘\
La vérification s'effectue en sélectionnant le n° du paraméégeae? en contrblant le nombre de clignotements correspondants.

[ i ] N P B
S
6 2 75 5 \OQO 2s. env,
W
S
S «®
oo
= — o =
& L) PR{2
S A Sy e s "é\e S
Nl
O
Début 6 appuis Appui de 2 puis 5 appui@@g’rrespondant Fin
correspondant séparation ala valeurddﬁ parametre (25)
au n° du parametre °
\'5‘\\)
=3

Début 6 appuis pour Appui de Fin 2 puis 5 clignotements
e’ sélectionner le n° separation confirment le paramétrage 25
'b‘((\ du paramétre
i
O
)
°




Raccordement &

o
Les borniers de raccordement n° 1 et n° 2 Raccordement de plusieurs types de contacts déperiés
possédent 3 bornes — "
e Contacts NF cablés en série : <\*Q,\®
¢ Autoprotection (AP1 et AP2) : borne de raccordement de la - contacts d’ouverture en saillie X
boucle d’autoprotection (protection en cas de coupure du fil du ou encastrable, erf;ﬁigarg\;\\g
(des) contact(s) déporté(s), - capteur bris de vitre — go“ S &S| AP1/AP2
. H _é i O 4 =
e Commun (CT1 et C2) : borne commune, (piezo-€lectrique), %_Q}/ T Sl c1/c2
* Boucle (B1 et B2) : borne de raccordement de la boucle de - capteur de chocs o2 =i
I . . & £12)| B1/B2
détection ou de commande selon les paramétrages effectués (cf. - autres capteurs 650 Lonsueur max.
chapitre Paramétrage). spécifiques @008 de la boucle : 10 m
B
@
¢ Contacts M%utoprotégés cablés en série :
WP ANT PIEHLI - gont:zgfﬁﬁ:;erture en saillie
Gellieg s.\\0<\’é18utoprotégés, ______
6\80\’0 Q@ AP1/AP2
600\) J Boucle l—g® c1/C2
"autoprotection
o® P £12)| B1/82
Bornier ’ o R
n° 2 : e Contacts NO cablés en parallele :
- tapis contact
¥ i i
" 1 PRe 1
RN frmmmmeee =7 e 1
W : I [F[&]AP1/AP2
BOI’HIE‘ n°1 BOI‘I:IEI‘ n° 2 i | E@ C1/C2
F1Q|B1/B2

i, Le raccordement d’une boucle autoprotégée doit étre
\@/ effectué avant le branchement de la pile.
La reconnaissance de cette derniere se fait alors
automatiquement lors du branchement de la pile.

|12
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Fixation o
\®6Q

\)‘%

Lorsque I'issue est fermée, le porte\@ﬁnant

doit étre positionné en face dl‘} contact

d’ouverture intégré flechg@ de repérage

sur le socle). ©

Si nécessaire, chon@@r‘hne cale de surépais-

seur fournies gzye% le détecteur.

&©
J lea\t)&n et fermeture du porte-aimant

Fixation de I'émetteur universel

et du contact intégré

L'émetteur doit étre placé :

® 3 l'intérieur,

e de préférence fixé sur le dormant de
I'issue a protéger a au moins 1 m du sol,
¢ éloigné de toute source de parasites
(compteur électrique, masse métal-

\ Points

de fixation %ﬁkcapm
%)
RS

lique...). \sch <@ i

RO Fléche & Aimant
La f{Xathﬂ : ‘ ) d a/lgnement ﬂ @‘8 ; J/
@ fixer le socle au mur muni de son pion du porte-aimant- N ‘ Socle vissé

d’autoprotection avec 2 vis, A et B,
@ positionner le capot,
® mettre la vis C,

@ positionner le cache vis. Pion NG
d’autoprotection \)(0 Grappe de cales
o de surépaisseur

) i S (’}O(\ ; sur l"ouvrant
: .- (TN . LN N \}e’ oy
. i . N,

Cale
(si nécessaire)

Si nécessaire, positionner une cale de sur-
épaisseur sous le détecteur multicontact
(en bois, plastique...).

" Dans le cas d’une fixation
@ sur support métallique, insérer
une cale de bois ou de plastique
de 20 mm d’épaisseur entre le socle
et le bati métallique.




Fixation

Récapitulatif des distances d’ouverture et de fermeture entre I'’émetteur universel et

I'aimant a partir desquelles le contact intégré analyse le changement d’état de lissue.

Distance d’ouverture et fermeture
" t Etat du du contact incorporé
ouvemen contact .
Support bois Support fer doux
Ecartement (1) ouverture 15 mm 13 mm
++ fermeture 7 mm 11 mm
%«e‘\
- - &
Glissement vertical (1) ouverture 35 mm 29 mm 600&
o
- RSN
+ fermeture 28 mm mm
;“(\
Glissement de droite a gauche | de gauche a droite | de CEQ\'I@Q gauche | de gauche a droite
horizontal (1) - «— — P o« —
2
s ouverture 9 mm 1%\@% 10 mm 14 mm
(o)
e T e
fermeture 7 mmo,b\fb 14 mm 7 mm 12 mm
(0)
(1) : La distance entre le contact incorporé e@éﬁl\ﬁlmant quand I'issue est fermée doit étre de 5 mm max.
@
5 mm NG . 5 mm
maxi O° maxi 5 mm
<Q maxi

Cale de surépaisseur
en bois, plastique...

|14

Fixation et raccordement

de(s) contact(s) déporté(s)

* Contact d'ouvertur%\eﬁ‘saillie
ou encastré a fil ®
e Boucle NF %gté?)rotégée a la coupure de
boucle : ¢
J filgafaeune et rouge : boucle d'autopro-
ion,

(\da%‘ e fils vert et bleu : boucle de détection.
1@

jaune
AP1/AP2

c1/c2
B1/B2

rouge QG@D

vert el
bleu A

* Boucle NF non autoprotégée a la cou-
pure de boucle :

, C/&] AP1/AP2
L | ci/c
fouge A2 B1/B2

e Pose en saillie (NF) : contact et aimant a
visser et a aligner (utiliser les cales si
nécessaires).
* Pose encastrée :
e percer dans le dormant et dans
['ouvrant un trou de 8 mm de diameétre,
30 mm de profondeur.
e vérifier que le contact et |'aimant
soient face a face,
e percer dans le dormant un trou pour le
passage du fil de liaison.



Fixation

&
N
e

Contact en saillie

Capot

aimant

Socle vissé
sur "ouvrant

Contact —//2"(

Socle cales
vissé
sur le
dormant .
5 mm maxi
Contact en saillie a vis
Aimant a visser | C.
§ apot
sur louvrant P

5 mm

maximum Contact a visser

sur le dormant

5 Ouvrant
& (coté serrure)

Position de I’aimant

\\ contact
aimant
[
\
/ v
é § % 7
Positions Mauvaises
ossibles positions de
le I’aimant I’aimant
Contact d'ouverture de sol
Aimant a visser
A" ur Pouvrant ©
)
A
60 mm \}e' .
maximum Con a visser
) &99 e dormant
\
0‘6\
x&
.0
Contact d'ouvertu(g@and espacement
)
()
Contact g&(\ . ——

sur le dom@m
O Aimant a visser
©6Y mm sur "ouvrant
@h@ax:mum
%

¢ Capteur pour volet roulant

fodse o) AP2
gris i@ 2
vert i@ B2

L, Le raccordement d’un volet
roulant ne permet pas
l'autoprotection de la boucle.

Q
o‘%@%
Avant de refermer le capot du d‘é@s%?eur,
choisir un passe-cable adapte%}éto}%la section
du cable (cf. vues ci-dessg\g@.

Grappe
fournie

. 6 possibilités de montage de passe-cable

i T

\"_I-‘ |
I Lu—f

4

e

.,

|

U

!
—
-

=)

J
|
i
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Test de la boucle n° 2 &

AL

e L A A kg © Testdelabouclen®1

&

e Connecter le bloc Lithium. ”l’?”ﬁrfn‘ej,ggftgﬂ tXé 8 glrliﬁs)g))//
e Clipser le boitier du détecteur sur son >
socle. =
f
,, |
Tester I'alimentation ﬂﬂ
b
Un appui court sur le bouton test permet =]
de vérifier si I’alimentation est correcte. Le ou N
voyant séclaire en rouge. 600\
% bip, coggg@nde X
% o
1)) s
Tester les liaisons radio ) G
Appui mainte%@s)@
* A noter qu’un appui long (environ 3 s) (environ 3. bt
o , jusqu’a lgeréponse
provoque l’émission d’un message de de %@nt,afé
“test” pour la boucle n° 1. P

. . D
e A noter qu'un appui court suivi d'un O@\(&
appui long (environ 3 s) provoque I'émiss &
sion d'un message de “test” pg\%ﬁ@ta
boucle n° 2. NG
(Pour plus d’information, &wéé\ﬁllez vous

e
“bip, de’tecte%a?, groupe Y,

imme’in%gg‘é temporise)”
\
< —— wm—
o7 W=
o
OO
2P e
0\\)
s \
) \\\\
puis
ou
’ %Appui maintenu (environ
3's) jusqu’a la réponse
Appui de la centrale
court
T —
=

“bip, commande X”

reporter au d)apitre : \g@@ﬁcatipn des “a.i‘ L e Pour un détecteur technique : e Pour un détecteur incendie : )
sons radio décrit dans la notice fournie - “bi, g hniaue X" “bip, dé incendie X*
avec la centrale dfalarme.) ip, détecteur technique ip, détecteur incendie
d‘é\ g== / | £
N = L
N | |
@Q’p - * - ;
e o
O\\)
\O%
\ﬂ.’b
o
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Type de contact gﬁi’ de la boucle Etat du voyant
o . o
contact(s) déporté(s) NF % rouge (si boucle n° 1)
{ OLI;) ( ) o ouverte vert (si boucle n® 2)
N\Ce
o
contact intégré fermée éteint
0 7z .
e{\\ o ouverte éteint
contact sbﬂ@porte NO e rouge (si boucle n° 1)
N4 ermée ; o
o vert (si boucle n° 2)
&
S
of
«°*
2@
0\0
&
2°

Tester la boucle n° 1
(ex. 1: détecteur technique,

type sonde inondation)

Chaque activation de la boucle est signa-
Iée par I'éclairage du voyant en rouge.
Pour vérifier la détection de la sonde inon-
dation :

@ effectuer un appui court sur le bouton
test,

@ activer la sonde inondation (activation
du contact NO). Le voyant test s’éclaire en
rouge.

® désactiver la sonde inondation (contact
NO au repos). Le voyant test s’éteint.

Tester la boucle n° 2
(ex. 2 : commande Marche/Arrét)

Chaque activation de la boucle est signa-
|ée par I’éclairage du voyant en vert.

Pour vérifier la commande automatique
marche/arrét :

@ effectuer un appui court sur le bouton
test,

@ activer la commande marche / arret
(activation du contact NF). Le voyant t@?
s’éclaire en vert, \\

® désactiver la commande m%&%e / arrét
(contact NF au repos). (L)ge\qvoyant test
s'éteint. 00\6

\>
Tableau récapitulatif : fonctionnement quelque soit I%\b}%cle.
QO
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Maintenance

Au niveau de I'émetteur universel Au niveau de la centrale Changement de I'alimentation '

Pour vérifier si I’alimentation de I'émetteur
universel est défectueuse, appuyer sur son
bouton test.

Si le voyant test ne s'éclaire plus, le bloc
lithium est a remplacer.

Voyant
o
@
O
>
» °
o
B
O

N

< Les par@;ﬁetrages de I'émetteur
@ ungyé}sel sont sauvegardés lors
du Qlﬁngement de lalimentation.

()
O\\)

La prise en compte par la centrale de I’ano-
malie tension, anomalie autoprotection et
anomalie radio de I'émetteur univesel se
fait aussi bien sur la boucle n° 1 que sur la
boucle n° 2.

¢ Anomalie tension :

Apres une commande systeme, la centrale
signale vocalement :

“Bip, anomalie tension détecteur X, ’e
bip, anomalie tension commande {é,”v

ection :
Apres une cogoiﬁande systeme, la centrale
signale vgg@lement

¢ Anomalie auto,g:i)\\t

“Bip) “anomalie autoprotection detecteur X,
(m% anomalie autoprotection commande X ("

60&

¢ Anomalie radio :
Aprés une commande systeme, la centrale
signale vocalement :

“Bip, anomalie radio detecteur X,
bip, anomalie radio commande X”

%

Pour changer I’alimentatiop:®

e configurer la centrale@ﬁ mode installation,
\o
S

e composer:

2092 @ 99)

@ode maitre
#s puis, composer :

g%ooo xrD

code mstallateur

e Ouvrir le boitier de I'émetteur universel
(cf. § Ouverture).

e Appuyer sur la languette de déverrouil-
lage du bloc lithium.

e Remplacer le bloc lithium usagé.

* Repasser la centrale en mode utilisation.
¢ Composer :

2000 @ D #3)
=

code installateur

Déposer les piles usagées
dans les lieux prévus
pour le recyclage.

\
7 'E

N




Caractéristiques

Spécifications techniques

Emetteur universel
(L= I;

<

221-21X

Contact magnétique intégré

1 contact du type ILS
(Interrupteur a Lame Souple)

Bornier de raccordement pour contact déporté

® bornier n° 1
e bornier n° 2

X
(si les 2 bouclgse'sont utilisées)

® 5ans \fc\\\

(si 1 S%tﬂ% boucle est utilisée)

Nombre maximum de contacts déportés par bornier | 5

Longueur maximale de la boucle de raccordement 10m .
Usage intérieur @
Alimentation bloc lithium DAITEM 3,6'V
Autonomie * 4 ans Q&

Liaisons radio

T\og(i‘?TBando 400 / 800 MHz

Bouton poussoir de test

2

“1 (accessible en face avant)

1 voyant bicolore (rouge ou vert) @‘6\6
A\
2

e rouge : boucle n° 1
e vert : boucle n° 2

Température de fonctionnement o

-5°Ca+55°C

Autoprotection ‘O_s’\@ e ouverture du boitier
Q\)\O\\ ¢ arrachement du boitier
& e coupure de boucle
06\\0 (si raccordement de contact

& déporté autoprotégé)

Indices de prg\t‘egtion mécanique IP30/1K 04

Dimensigns L x | x H 165 x 35 x 35

Poids:” 120 g

AW

%O
o

19

4

8%
Sy Recommangaﬁ%ns
Tout acces \\\é%x composants

internes c1;%-ut endommager le
produg\ﬁar décharges d'électricité
eJ@t?trostathue

ors d'une intervention sur le
produit prendre les précautions
suivantes :

e éviter tout contact, direct ou par
I'intermédiaire d'un outil métallique,
avec les composants électroniques
ou les parties métalliques des
borniers de connexion,

e utiliser des outils non magné-

tiques,
e avant d'accéder aux composants
internes, toucher wune surface

métallique non peinte telle qu'une
canalisation d'eau ou un matériel
électrique relié a la terre,

e limiter au maximum les dépla-
cements entre deux acces aux
composants internes. Sinon répéter
I'opération ci-dessus avant chaque
nouvelle intervention sur le produit.

803427 - Document non contractuel, soumis a modifications sans préavis.



Declaration of conformity to the R&TTE directives 99/5/EC
Manufacturer: ATRAL S.A., rue du Pré de I'Orme, F-38926 Crolles Cedex, France
Atral radio equipments are in conformity with the following european directives:
- R and TTE Directive 99/5/EC,
- Electromagnetic Compatibility Directive 89/336/EEC,
- Low Voltage Directive 73/23/EEC,
and the har ised European Standards notified under these directives:
- EN 300 220-3 (Spectrum Respect),
- EN 301489-1 (EMC Conformity),
- EN 55022 and EN 55024,
- EN 60950 (Electrical Security).
These products can be used in all the EU and EEA countries and Switzerland.
Crolles, January the 14th 2003
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